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Wymagania wstepne Kursy, ktorych wezeéniejsze zaliczenie jest konieczne:
- programowanie w wybranym jezyku
-1T
kurs sugerowany: Methods of Al, IT extended
Kontynuacje: Kursy powigzane: Cognitive Modeling, Big Data

Opis przedmiotu

Podstawowym zadaniem kursu jest zapoznanie studentow
z systemami umozliwiajacymi implementacj¢
oprogramowania we wchodzacym w interakcje ze
srodowiskiem osprzecie. W trakcie kursu studenci
zapoznajg si¢ z podstawami elektroniki — w oparciu o
architekture Arduino; uczg si¢ obstugi rzyktadowego
systemu wbudowanego, tj. pracujacego na zasadzie
ciaglego iteracyjnego wykonywania zadanego. Studenci
poznajg zasady programowania uktadow
mikroprocesorowych. Poszczeg6Ine zadania realizowane
w trakcie kursu obejmujg: nawigzywanie komunikacji i
zdalne sterowanie systemem elektronicznym,
programowanie podstawowych polecen sterujacych i
odbierajacych dane z czujnikow, zestawianie uktadu
Arduino sterowanego oprogramowaniem. Studenci ucza
si¢ jak wykorzysta¢ detektory oraz jak sterowac¢ motoryka
systemu.

Efekty ksztatcenia wiedza metoda EK
weryfikacji kierunkowe
1 Student ma wiedz¢ w zakresie architektury i Zaliczenie K_W11,
oprogramowania systeméw mikroprocesorowych, w pisemne K_W21
szczegblno$ci zna i opisuje architekture systemu
mikroprocesorowego Arduino. Zna podstawowe biblioteki
systemu Arduino
2 Student zna budowe, zasade dziatania oraz sposob Zaliczenie K_W11,
komunikacji mikrokontrolera z podstawowymi uktadami | pisemne, ocena | K_W21
wejscia/wyjscia aktywno$ci w
trakcie zajegc
3. Student zna stosowny jezyk programowania uktadéw Zaliczenie K_ W04,
elektronicznych oraz zasady konsturowania algorytmu pisemne, ocena | K_W11
sterujgcego uktadami elektronicznymi aktywno$ci w
trakcie zajgc
4. Student zna role robotyki w badaniach nad Zaliczenie K W01,
funkcjonowaniem naturalnych systeméw poznawczych, w | pisemne K_WO05,




szczegblnosci w aspekcie percepcyjno-motorycznym

K_W13

5. Student zna wybrane praktyczne aplikacje omawianej K W14
architektury
umiejetnosci:
1 Potrafi zmodyfikowa¢ przyktadowe aplikacje Arduino — |Ocena pracy w |K_UQ9,
dostosowujac je do potrzeb laboratorium | K_UO03,
K_U04
2. Potrafi sformutowa¢ algorytm sterujacy systemem Ocena pracy w | K_U09
automatycznym w wybranych jezyku programowania laboratorium, |K_U17
ocena projektu
3 potrafi zestawi¢ prosty ukfad lub system automatyki Ocena K_U18,
przeznaczony do réznych zastosowan (detektor, efektor), |aktywnoscina |K_U19
w tym prosty system mikroprocesorowego sterowania laboratorium,
ocena projektu
4 Potrafi skonstruowaé prosty uktad automatyczny majacy | Ocena projektu | K_U17,
zastosowanie w praktyce K _U19
kompetencje spoleczne
1 Wyksztatca w sobie myslenie tworcze. Ocena K_KO06
aktywnosci w
laboratorium i
projektu
2 Samodzielnie aktywnie zbiera dane niezbg¢dne do ocena biezaca |K_KO01
realizacji zadania studenta w
czasie zaj¢é
3 Przestrzega zasad zwigzanych z wykorzystaniem baz ocena ze K_K09
danych i oprogramowania do ich analizy wzgledu na
oryginalnos¢
rozwigzan

Punkty ECTS
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Ogolna forma zaliczenia

zaliczenie na oceng — projekt realizowany z
wykorzystaniem architektury Arduino

Jezyk wyktadowy

polski

Koordynator przedmiotu

Pawet Filipowski

Dodatkowe informacje




